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Seria jednostek stojacych charakteryzujgca sie
prostym i szybkim montazem. Doskonaty wy-
bor w przypadku nagtego zapotrzebowania na
klimatyzacje. —_—
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Szybki i prosty montaz oraz konstrukcja pozwalajgca
zaoszczedzi¢ miejsce i harmonizujgca z kazdym wnetrzem

Stojaca jednostka wewnegtrzna montowana jest na podtodze, co znacznie przyspiesza montaz. Zwarta konstrukcja zajmuje niewiele miejsca.

* PSA-RP71KA 4 kierunki przytaczania rur zwiekszaja swobode montazu

Nadzwyczajna swoboda w wyborze miejsca montazu dzigki
mozliwosci podtaczenia rur z jednej z czterech stron: z lewej
strony, z tytu, od spodu lub z prawej strony jednostki. Montaz
w narozniku pomieszczenia nie jest utrudniony.
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Wbudowany sterownik Prosta konserwacja

Prosta obstuga za pomocg wbudowanego pilota. Poprawiona widocz-
nosé ikon, liter i cyfr, zastosowanie wyswietlacza LCD z matryca punkto-
wa i zwiekszenie ilosci funkcji zarzadzania praca.

(Wiecej informacji na stronach 20 - 21.)

Filtr o diugiej zywotnosci jako wy-
posazenie standardowe. Jednostki
wewnetrzne wyposazone sg w filtry
o wydtuzonej zywotnosci, ktérych
maksymalny czas eksploatacji wyno-
si 2500 godzin (warto$¢ szacunko-

Mozliwo$¢ otwiera-
nia i zamykania

kratki wiotowej
upraszcza demontaz
filtra w celu jego

Gtéwne funkcje
°

° Ograniczenia zakresu nastawy temperatury runkach biurowych). Czestotliwosé
° Programator czasu wytaczenia czyszczenia filtra zostata znacznie
° Blokada funkc;ji pilota zredukowana. Ponadto, otwierana
° Programator tygodniowy kratka wlotowa utatwia demontaz fil- \\\\\\\\\\\\\\\
tra w celu wyczyszczenia go z kurzu §‘
i innych drobnych zanieczyszczen. E
=

Wielojezyczny interfejs ekranowy
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wa dla pracy w standardowych wa- wyczyszczenia.




Dystrybucja powietrza

Jednostka stojaca dostosowana jest do zastosowan w pomieszczeniach bardzo wysokich, gdzie ogromne znaczenie ma utrzymanie matej réznicy tem-

peratur pomiedzy powietrzem zasysanym przez urzadzenie, a nawiewanym.
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Automatyczna zmiana trybu pracy
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MULTI

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

Klimatyzator automatycznie przetacza tryb pracy miedzy chtodzeniem
i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego (dia PuHZ-ZRP)

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczy¢ kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
faczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne musza pracowaé z tymi samymi ustawieniami).
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Auto Restart

Automatyczny restart

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat-
cania ramy”, umozliwiajgcy osiowy ruch L
ramy podtrzymujacej ruchoma spirale 1
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczesnie zapewnia
wysoka sprawno$¢ sprezarki w catym za-
kresie predkosci obrotowej.

Spirala nieruchoma
Redukcja nieszczelnosci

Osiowy
ruch ramy

Zmniejszenie parcia gazu

Zmniejszenie oporow tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora cisnieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Dtuga instalacja

Funkcja szczegdlnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powrdéci do pracy.

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego (dia purz-p)

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywajg na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny

Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie rozmieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.
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PSA-RP

TYP STOJACY

PUHZ-ZRP71

PUHZ-ZRP100/125/140

Jednostka wewnetrzna PSA-RP71KA PSA-RP100KA PSA-RP125KA PSA-RP140KA
[ Jecnostia zownetrzna || pUMZZRPTIVHA | PUMZZRPIOVKA |  PUHZZRPIZSVIVKA |  PUHZZRPIAOVIVKA |
Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédio R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VH(K)A: 230/ 1/50; YKA: 400/ 3 /50
Wydajnos$é nominalna kW 71 10,0 12,5 134
min-max kw 3.3-8.1 4.9-11.4 5.5-14.0 6.2-15.0
Pobér mocy nominalny kw 1,89 2,75 4,09 4,06
) EER - - 3,06 3,30
Chiodzenie \ ErP klasa energetyczna - - B A
Obliczeniowa wydajnos$¢ chiodnicza kW 71 10,0 12.5 134
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) \ kWh/rok 396 629 (640) 847(885) 872(883)
— 6.3 5,6 (5,5) 5,0(4,9) 53
ErP klasa energetyczna At++ A+ (A) - -
Wydajnosé nominalna kW 76 1,2 14,0 16,0
min-max kW 3.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0 5.7-18.0
Pobér mocy nominalny kW 2,21 3,08 4,24 4,79
- - 3,30 3,34
cop \ ErP klasa energetyczna - - C C
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 4,7 7.8 9.3 10.6
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
Z0N0We) | \yygajnosé temp. punktu biwalentnego kW 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
temp. graniczna kW 3.5(-20°C) 5.8(-20°C) 7.0 (-20°C) 7.9 (-20°C)
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kw 0 0 0 (4]
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 1666 2761 3285 3331
4,0 4,0 4.0 4.4
scop ‘ ErP klasa energetyczna A+ A+ - -
Mak Iny prad pracy A 194 272(87) 27,2 (10,2) 28,7 (11,7)
Pobor pradu \ nominalny kW 0,06 0,11 0,11 0,11
\ 1y prad pracy A 04 0,71 0,73 0,73
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 1900*600*360 1900*600*360 1900*600*360 1900*600*360
#jﬁggﬁgﬁa Waga kg 46 46 46 48
Przeptyw powietrza* m3/min 20-22-24 25-28-30 25-28-31 25-28-31
Poziom dzwieku (SPL)* dB(A) 40-42-44 45-49-51 45-49-51 45-49-51
Poziom dzwieku (PWL) dB(A) 60 65 66 66
Wymiary | wys.*szer gleb. mm 943+950*330(+30) 1338*1050*330(+30) 1338*1050*330(+30) 1338*1050*330(+30)
Waga kg 67 116 (124) 116 (126) 119 (132)
Praeplyw powietrza chtodzenie m3/min 55 110 120 120
el menl o
. . chiodzenie
FENTE | Resn R e dB(A) 48 51 52 52
Poziom dzwieku (PWL) = chlodzeni dB(A) 67 69 70 70
Mak prad pracy A 19,0 26,5 (8,0) 26,5 (9,5) 28,0 (11,0)
Wielkos¢ ia elektrycznego A 25 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica | ci mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. dlugo$¢/ Maks. réznica poziomow m 50/30 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) °c 15~ +46 15~ +46 15~ +46 15~ +46
(zewnetrzne) | grzanie °c -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21
Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Jednos'tka Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
Akcesoria | WeWngirzna e e eene PAC-SGI6HR-E PAC-SG96HR-E PAC-SG96HR-E PAC-SG6HR-E
Ostona wiotu powietrza PAC-SJB3AG-E PAC-SH95AG-E PAC-SH95AG-E PAC-SH95AG-E
Indywidualne Pr y Prog! PAR-U02MEDA - Dotykowy
AT-50A
Dotykawy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
Sterowanie* KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 -
SMsS ME-AC-SMS-32
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . .
MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF) m DA ymieene s sy

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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CLASSIC

PSA-RP

TYP STOJACY
PUHZ-P100 PUHZ-P125/140
Jednostka wewnetrzna PSA-RP100KA PSA-RP125KA PSA-RP140KA
Jednostka zewnetrzna PUHZ-P100V(Y)HA PUHZ-P125V(Y)HA PUHZ-P140V(Y)HA
Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédio R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VHA: 230/ 1/50; YHA: 400/ 3 /50
Wydajnos$é nominalna kW 9,4 12,3 13,6
min-max kw 4.9-11.2 5.5-14.0 5.5-15.0
Pobor mocy nominalny kw 3,120 4,380 5,640
- 2,81 241
Chiodzenie | To0 | ErP klasa na - c E
Obliczeniowa wydajno$¢ chiodnicza \ kw 94 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 716 - -
46 - -
SEER ErP klasa na B = =
L nominalna kw 11,2 14,0 16,0
Wydanosé min-max KW 45125 5.0-16.0 5.0-18.0
Pobér mocy nominalny kW 3,280 4,980 5,690
- 2,81 2,81
cop \ ErP klasa energetyczna - D D
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 8,0 - -
(Sredniose- temp. obliczeniowa kw 6.3 (-10°C) - -
Z0N0We) | \ydajnose temp. punktu biwalentnego KW 7.1(-7°C) - -
temp. graniczna kW 5.0 (-15°C) - -
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kw 1,7 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 2945 - -
3.8 - -
SCoP \ ErP klasa energetyczna A - -
A 1y prad pracy A 28,7 (13,7) 28,7 (13,7) 30,2 (13,7)
Pobor pradu \ nominalny kW 0,11 0,11 0,11
Maksymalny prad pracy A 0,71 0,73 0,73
Wymiary ‘ wys.*szer.gleb. mm 1900*600*360 1900*600*360 1900*600*360
V;’eev‘\’,ﬂgﬁ‘zkﬁa Waga kg 46 46 48
Przeptyw powietrza* m3/min 25-28-30 25-28-31 25-28-31
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 45-49-51 45-49-51 45-49-51
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 65 66 66
Wymiary | wys.*szer.*gleb. mm 943*950*330(+30) 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 75 (77) 99 (101) 99 (101)
) chtodzenie m3/min 60 100 100
. FECHFNERR e m3/min 60 100 100
ecnosta o chiodzenie dB(A) 50 51 52
zewnetrzna | Poziom dzwigku (SPL) T B(A) = = =
Poziom dzwigku (PWL) = chtodzenie dB(A) 70 71 73
Maksymalny prad pracy A 28,0 (13,0) 28,0 (13,0) 29,5 (13,0)
Wielkos¢ pi ia elektrycznego A 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica \ ciecz/gaz mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. diugosé/ Maks. réznica poziomow m 50/30 50/30 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) °C -15 ~ +46(*3) -15 ~ +46(*3) -15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) grzanie B 15~ +21 15~ +21 15~ +21
Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Jednos'tka Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
Akcesoria | WeWnETzna frosu b ks PAC-SG6HR-E PAC-SG9GHR-E PAC-SG96HR-E
S Ostona wlotu powietrza PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E
Indywidualne Pr y P y PAR-U02MEDA - Dotykowy
Dotykowy AT-50A
AG-150A
Centralne PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
Sterowanie* KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 -
sMs ME-AC-SMS-32 I
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . i
MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF) m Danewymiarons st 4 ot
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