PLA-(Z)RP

Jednostki ,deluxe”, oferujgce dodatkowg ener-
gooszczednosc w poréwnaniu do standardo-
wych urzadzen. Zastosowanie szerokiego wy-
lotu powietrza oraz czujnika ,i-see”, usprawnia
sterowanie rozprowadzanym powietrzem, osig-
gajac najwyzszy poziom komfortu w pomiesz-
czeniach.

PS MELCIoud”

Typoszereg luksusowych jednostek kasetonowych 4-stronnym wylotem powietrza

Dla Klientéw poszukujacych bardziej energooszczednych urzadzen, Mitsubishi Electric oferuje typoszereg urzadzen ,deluxe”: modele PLA-ZRP
35-140BA. Urzadzenia serii PLA-ZRP réznig sie od standardowych jednostek PLA-RP wysokimi wspétczynnikami efektywnosci energetycznej, gwarantujac
dodatkowa oszczedno$¢ energii i znacznie wptywajac na redukcje kosztéw eksploatacii.

B Kluczowe technologie dla wyzszej efektywnosci
energetycznej

Nowa konstrukcja wymiennika ciepta

Zmieniony rozmiar i rozstaw lamel wymiennika ciepta

PLA-ZRP35BA

PLA-ZRP50BA | PLA-ZRP60BA | PLA-ZRP71BA | PLA-ZRP100BA | PLA-ZRP125BA | PLA-ZRP140BA

® @6 6 &6 o6 o (=i

Zastosowano wysokowydajne rowkowane rurki, zwiekszajace
powierzchnig wymiany ciepta.

PLA-RP35BA PLA-RP50BA PLA-RP60BA PLA-RP71BA | PLA-RP100BA | PLA-RP125BA | PLA-RP140BA2
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Urzadzenia kasetonowe w potaczeniu z agregatami serii Power Inverter (PUHZ-ZRP) osiagajg wysokie parametry wedtug klasyfikacji energooszczed-
nosci, przyczyniajgc sie do obnizenia zuzycia energii w biurach i wielu innych obiektach.

Wysoka efektywnos¢ energetyczna

I Chtodzenie
SEER SEER SEER SEER SEER SEER SEER I Grzanie
6,8 6,4 6,1 6,7 6,5 6,0

SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

PLA-ZRP 35BA PLA-ZRP 50BA PLA-ZRP 60BA PLA-ZRP 71BA PLA-ZRP 100BA PLA-ZRP 125BA PLA-ZRP 140BA
PUHZ-ZRP35VKA PUHZ-ZRP50VKA PUHZ-ZRP60VHA PUHZ-ZRP71VHA  PUHZ-ZRP100VKA  PUHZ-ZRP125VKA  PUHZ-ZRP140VKA

Zmniejszenie poboru mocy

Dzieki nowym jednostkom kasetonowym Deluxe w potaczeniu z technologia Power Inverter zostata znacznie poprawiona efektywno$¢ energetyczna urza-
dzen. Dzieki temu roczne zuzycie energii elektrycznej dla chtodzenia i ogrzewania jest znacznie nizsze w poréwnaniu ze standardowymi kasetami.

Chtodzenie 14% 12% Grzanie 18% 18%
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* Zuzycie energii w oparciu o wyniki standardowych testow. Rzeczywiste zuzycie energii bedzie zaleze¢ od tego, jak urzadzenie jest uzywane i gdzie sig znajduje.
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Specjalna funkcja wachlowania dostarcza ciepte powietrze w kazdy zakatek pomieszczenia

System wachlowania skiada sie z 4 Zaluzji, z ktérych kazda pracuje nie-
zaleznie. Sekwencje nadmuchu skierowanego w poziomie lub w dét, za-
faczane z okreslonym op6znieniem, umozliwiajg dostarczenie klimatyzo-
wanego, cieptego powietrza nawet w najdalsze zakatki pomieszczenia,
zapobiegajac tym samym nieréwnomiernemu rozktadowi temperatury.

Schemat pracy wachlowania

- ., e ., e,

Nawiew w dot Nawiew w dét  Nawiew w dot  Nawiew w dot

Sekwencje nadmuchu skierowanego w poziomie lub w dét, zatgczane z okreélonym
op6znieniem, zapewniajg rownomierne ogrzanie catego pomieszczenia.

» Tryb nawiewu w pionie stosowany jest w trybie chiodzenia.

Modut czyszczenia filtra

Termograf skutecznos$ci wachlowania

Dziatanie
majgce na celu
zniwelowanie

nieréwnomiernego
rozktadu
temperatury

Nawiew w dét
L ] mo

-

Nieréwnomierny rozktad temperatury
bez dogrzania dolnych partii
pomieszczenia

Wachlowanie
N

=

Jednolite, ciepte powietrze
rozprowadzane jest po catym
pomieszczeniu, a hieréwnomierny

rozktad temperatury jest znikomy.

» Poréwnania dokonano przez okofo 20 minut od ienia je i jz4 yply
powietrza PLA-RP71BA. Punkt pomiaru zostat zic 1y na plaskiej p i 1.2 m nad podfogg

Urzadzenie posiada mozliwo$¢ automatycznego samoczyszczenia filtra. Funkcja ta zwieksza ekonomike uzytkowania urzadzenia o 25% (modut PLP-

U160-C2).

Indywidualne ustawienie zaluzji
sterujgcych kierunkiem nawiewu

Maskownica z funkcjg automatycznego
opuszczania filtra (opcja)

Kierunek nawiewu mozna ustawi¢
niezaleznie dla kazdego z wylotow,
uzywajac pilota przewodowego.

Regulacja kierunku nawiewu powietrza
w celu dostosowania go do nowej aran-
zacji pomieszczenia lub przetaczonego Poziomy

trybu pracy — chiodzenie/grzanie w za- nawew R T
leznosci od pory roku, byta w przeszio-
$ci utrudniona. Obecnie, nowa jednost-
ka kasetonowa z 4-stronnym wyptywem
powietrza, oferuje zmiane tych ustawien
za pomocg pilota przewodowego.

Staly kierunek

Nawiew w dét

Regulacja pilotem ______________!

Funkcja ,poziomego nawiewu” zostata wprowadzona w celu wyelimino-
wania przeciggéw. Nawiew w poziomie zapobiega przed bezposrednim
nawiewem chtodnego powietrza na uzytkownika, unikajac wychtodzenia
organizmu.

[Rozprowadzanie powietrza]

PLA-RP125BA
Kat nawiewu, chfodzenie przy 20°C (wysoko$¢ pomieszczenia 3,2 m)

32,
3l 20 o/ T 2050 (m/s)
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I Nawiew bard
1 I |w poziomie N0Zi0

—

Wysokos$¢ (m)

0
Nawiew nad podiogg (m)

* Nieréwnomierne rozprowadzanie powietrza moze przyczynic sig do powstania rozmazanych plam na suficie.

Automatyczne
opuszczanie
do4m

Dla utatwienia wykonywania prac serwiso-

wych, ta funkcja maskownicy moze by¢ ob- ) | T12m
stugiwana zaréwno z pilota przewodowego \
jak i specjalnego pilota bezprzewodowego. N Y
tatwe czyszczenie filtra jest mozliwe dzieki 8 . :
stopniowemu opuszczaniu filtra do 4 m w dét, ‘ .
zgodnie z wysokoscig sufitu. Czyszczenie : | ——20m
filtra jest jednym z wazniejszych czynnikéw \
wptywajacych na energooszczednosé. . 24
T m
=, v
. = o 2.8m
E o |
s s
nno . | —32m
Pilot sterujgcy opuszczaniem filtra Pilot przewodowy | . v
(dostarczany z automatycznie | ——36m
opuszczanym panelem) ‘ :
Y om
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PLA-(Z)RP

X
"see se"sor (opcjonalny panel narozny)

Innowacyjna technologia Mitsubishi Electric, detektor temperatury ,i-see sensor”, dziatajacy w oparciu o analize promieniowania cieplnego. Aby zapew-
ni¢ naprawde komfortowe warunki w sklepach czy biurach, istotna jest kontrola temperatury przy podtodze, gdzie przebywajg urzytkownicy, ich goscie
itp. ,i-see sensor” dokonuje pomiaru promieniowania podczerwieni otaczajacych $cian i podtogi w obszarze 360°. Analiza pomiaru daje informacje
o temperaturze otaczajacych powierzchni. W przypadku niewykrycia obecnosci oséb w pomieszczeniu, urzadzenie automatycznie przechodzi w tryb

oszczedzania energii.

Schemat dziatania czujnika ,,i -see sensor”

Li-see sensor” obraca sig powoli z 5 sekundowymi przerwami niezbedny-
mi do prawidtowego pomiaru temperatury na catej powierzchni podtogi.

.
4
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Obroét o 90", % Obrét 0 90° Obrét 0 90° IS
4
’ ’ , N N N [N
o q ) . \ . A
A}
Pomiar przez Pomiar przez Pomiar przez Pomiar przez
5 sekund 5 sekund 5 sekund 5 sekund

Panel I-see sensor Panel narozny (opcja)

lub

PLP-6BAE PAC-SA1ME-E

Czujnik temperatury powietrza zasysanego

Kaseta bez czujnika i-see
mierzy tylko temp. na wlocie

Temperatura odczuwalna przez ciato cztowieka jest wyznaczana na
podstawie pomierzonej temperatury na wlocie i podtodze. Utrzymanie tej
temperatry na wtasciwym poziomie zapobiega przed nadmiernym chto-
dzeniem i grzaniem.

* W przypadku jednoczesnej pracy dwoch, trzech lub czterech jednostek, nalezy
zamonowac panel narozny z czujnikiem ,i-see sensor” dla kazdej jednostki wewnetrznej.

(]
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Temperatura odczuwalna przez ciato cztowieka jest wyznaczana
na podstawie pomierzonej temperatury na wlocie i podtodze. Utrzy-
manie tej temperatry na wtasciwym poziomie zapobiega przed nad-
miernym chtodzeniem i grzaniem.

* W przypadku jednoczesnej pracy dwoéch, trzech lub czterech jednostek, nalezy
zamonowac panel narozny z czujnikiem ,i-see sensor” dla kazdej jednostki
wewnetrznej.

Czujnik temperatury
na wlocie

Obszar detekgji
jednostki kasetonowej
wyposazonej w czujnik

Z czujnikiem ,i-see sensor’! Mierzona jest zaréwno temperatura przy
podtodze jak i na wlocie, dla zapewnienia komfortowych warunkéw w ca-
tym pomieszczeniu, obejmujac powierzchnie od sufitu po podioge.

Nowa jednostka kasetonowa z 4-stronnym wyplywem powietrza, wyposazona w czujnik
Li-see sensor”, oprécz temperatury na wlocie, dokonuje réwniez pomiaru rzeczywistej tem-
peratury przy podfodze, kontrolujgc pionowy rozktad temperatury w pomieszczeniu, dla za-
pewnienia komfortu.



Zapobieganie nadmiernemu chtodzeniu i grzaniu poprzez technologie
~kontroli odczuwalnej temperatury”

Jednostki kasetonowe za pomoca czujnika ,i-see” moga kontrolowaé réznice temperatur w goérnej i dolnej czesci pomieszczenia. Dzieki pomiarowi tem-
peratury powierzchni w dolnej czes$ci pomieszczenia, gwarantowany jest odpowiedni komfort wszystkim uzytkownikom.

Tryb
grzania

Ciepte powietrze

Nogi odczuwaja
unosi sie pod sufit!

zimno!

Mimo, ze nastawiona temperatura
na zadang wysoko$¢ — temperatura
przy podtodze pozostaje nizsza.

W rezultacie nie odczuwamy ciepta.

Na poczatku trybu chtodzenia
pomieszczenie jest mito chtodne.
Jednak z czasem temperatura przy
podtodze spada powodujgc
odczucie zbyt zimnego.

W trybie grzania ramiona

W trybie chtodzenia nogi
pozostaja zimne, powodujac
wychtodzenie catego organizmu.

odczuwaja ciepto,
nogi pozostaja zimne.

W TRYBIE GRZANIA Jezeli temperatura odczuwalna ma wynosi¢ 20°C

Nastawa temperatury: 20°C (z czujnikiem i-see
+ automatyczna regulacja predkosci nawiewu)

Powietrze i | sre
W pomieszczeniu .

| 25°C podgrzane 25°C
do poziomu
13°C przy podtodze 3¢

Mniejsza histereza
Temperatura odczuwalna: 20°C (przy podtodze 20°C)

Nastawa temperatury: 20°C (bez czujnika i-see)

37°C

Histereza
Temperatura odczuwalna: 17°C (przy podtodze 14°C)

Ciepte powietrze unosi sie w kierunku sufitu. Powoduje to niedogrzanie dolnych partii po- Czujnik i-see mierzy temperature przy podtodze, a automatyczna regulacja predkosci na-
mieszczenia i uczucie chtodu wokoét stép i nég. wiewu eliminuje nieréwnomierny rozktad temperatury dzigki doktadnemu podgrzaniu po-
wietrza przy podtodze.

LRG| Jezeli temperatura odczuwalna ma wynosié 28°C

Nastawa temperatury: 28°C (z czujnikiem i-see
Nastawa temperatury: 26-27°C (bez czujnika i-see) + automatyczna regulacja predkosci nawiewu)
T 1
: Poniewaz schtodzenie dolnych partii pomieszczenia
Temperatura przy podiodze | trwa diuzej niz obnizenie temperatury powietrza,
:4— wymagana jest nastawa 26-27°C.
Temperatura odczuwana

Komfort bez
nadmiernego
chlodu

T 1

. Czujnik i-see okresla temperature odczuwalng na podstawie
monitorowania temperatury na wlocie powietrza i temperatury
przy poditodze. Temperatura powietrza regulowana jest

Temperatura pl'zy podtodze
!
e

Tempefatura odczuwana | podczas wstepnej fazy rozruchu, zapewniajac aby odczuwana
' temperatura osiagneta warto$¢ nastawy.
28°Cl— — 28°Cl— —
26.5°Cl=i=i=1=— : 26.5°C— — — — T — e —
Tenperatura powietrza ' Spadek odczuwanej temperatury Teperatura powietrza | Brak spadku temperatury odczuwalnej
na wlocie) ! % (na wlocie) . A
Podczas rozruchu T Podczas rozruchu T
(okoto 30 minut) Po uptywie okreslonego czasu (okoto 30 minut) Po uplywie okreslonego czasu

m 32°C
23°C
14°C
Temperatura odczuwalna: 26,5°C Temperatura odczuwalna: 28°C

Temperatura odczuwalna spada odpowiednio do spadku temperatury przy podiodze. Temperatura powietrza regulowana jest na podstawie temperatury w celu utrzymania
Brak monitorowania temperatury przy podtodze podczas pracy w trybie chtodzenia spo- temperatury odczuwalnej na poziomie 28°C.
woduje odczuwanie chtodu.
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PLA-ZRP

Nowa jednostka kasetonowa ,deluxe” z 4 wylo-
tami powietrza, oferujgca 72 kombinacje nawie-
wu, jest idealnym rozwigzaniem dla pomiesz-
czen o wysokosci powyzej 4m.

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego

PS MELCIoud”

Powietrze rozprowadzane bez przeciggow

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat-
cania ramy”, umozliwiajacy osiowy ruch
ramy podtrzymujacej ruchomg spirale
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczesnie zapew-
nia wysokg sprawnos¢ sprezarki w catym
zakresie predkosci obrotowe;j.

Spirala nieruchomg

Osiowy ! | l | | i -.
ruch ramy :,.mll I l.

Redukcja nieszczelnosci

Zmniejszenie parcia gazu

Zmniejszenie oporéw tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora cisnieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Szeroki nawiew

Zastosowanie nowego trybu nawiewu w poziomie, rozprowadzajacego
powietrze wzdiuz sufitu, ogranicza bezposredni nawiew zimnego/ cie-
ptego powietrza na osoby obecne w pomieszczeniu oraz zapobiega nie-
przyjemnemu uczuciu dyskomfortu spowodowanemu przeciggami.

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predkosé wentylatora
jednostki wewnetrznej do warunkéw aktualnie panujacych w pomieszczeniu.

MULTI

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczy¢ kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznos$ci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
taczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne musza pracowac z tymi samymi ustawieniami).

Automatyczna predkos¢ wentylatora

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

Wysoka efektywnos¢ energetyczna

Szeroki strumien tagodnie schtodzonego powietrza. Nowy ksztatt wylotu
powietrza umozliwia dotarcie nawiewanego powietrza w dalsze miejsca po-
mieszczenia oraz wptywa na zmniejszenie predkosci wentylatora o 20%.

Model dotychczasowy Nowy model
-

= 4

72 kombinacje wyplywu powietrza gwarantuja

. . . *Wsrod klimatyzatoro koj¢ h
dostosowanie do uktadu dowolnego pomieszczenia.  (sadmiavissre Misubahi Hecr

(badania wlasne Mitsubishi Electric)

Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady ?’rggls‘;l

Jednostki ,deluxe” osiggaja wyzsze parametry efektywnosci energetycznej
niz standardowe kasety.

I Chtodzenie
SEER SEER SEER SEER M Grzanie
6,5 6,2 54 52
SCcop scop
4,6 3,8
SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

Premium Classic+ Classic
PLA-RP100BA PLA-ZRP100BA PLA-RP100BA

Premium+

PLA-ZRP100BA
PUHZ-ZRP100VKA  PUHZ-ZRP100VKA PUHZ-P100VHA  PUHZ-P100VHA

Dtuga instalacja

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zafa-
czanie poszczegoélnych jednostek za pomocg przetacznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegéline jednostki. Dla danej funk-
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie podiaczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracujg naprzemiennie w okreslonych odstepach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten spos6b mozna tworzy¢ rézne systemy
pracy klimatyzaciji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-
matycznie.

A & MITSUBISHI ELECTRIC

Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie roz-
mieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.
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50 m 75 m

PUHZ-ZRP35/50/60/71VK(H)A PUHZ-ZRP100/125/140V(Y)KA



PLA-ZRP

TYP KASETONOWY 4-STRONNY

|&°

PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-ZRP100/125/140

0BA

Jednostka wewne a

Jednostka zewnetrzna 1"5’0"\%“:22
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VK(H)A: 230/ 1/50; YKA: 400/3 /50
Wydajnos¢ nominalna kW 3,6 5,0 6,1 7.1 10,0 12,5 13,4
min-max kw 1.6-4.5 2.3-56 2.7-6.5 3.3-8.1 4.9-11.4 5.5-14.0 6.2-15.0
Pobor mocy nominalny kW 0,79 1,43 1,78 1,77 2,60 3,87 4,37
- 2 B - - 3,23 3,07
Chtodzenie EER ErP klasa na - - - - - A B
Obliczeniowa wydajno$¢ chiodnicza ‘ kw 3,6 5,0 6,1 71 10,0 12.5 13.4
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) \ kWh/rok 185 272 350 370 538(549) 725(736) 770(781)
— 6.8 6.4 6.1 6,7 6,5(6,4) 6,0(5,9) 6,1(6,0)
ErP klasa energetyczna A+t A++ A++ A+t A+t - -
Wydajnosé nominalna kW 4.1 6,0 7,0 8,0 1,2 14,0 16,0
min-max kW 1.6-5.2 2573 2.8-82 3.56-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0 5.7-18.0
Pobér mocy nominalny kW 0,86 1,57 2,04 1,99 2,61 3,67 4,70
- - - - - 3,81 3,40
cop ErP klasa energetyczna - - - - - A C
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 24 3,8 4,4 4,7 7.8 9.3 10.6
(Sredniose- temp. obliczeniowa KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
Z0N0We) | \yygajnosé temp. punktu biwalentnego KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
temp. graniczna kW 2.2(-11°C) 3.7(-11°C) 2.8(-20°C) 3.5(-20°C) 5.8(-20°C) 7.0 (-20°C) 7.9 (-20°C)
Obliczeniowa wydajnos¢ grzewcza kW 0 0 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 729 1162 1462 1476 2410 3180 3324
scop 4,6 4,6 4,2 4,5 4,6 4.1 4.5
‘ ErP klasa energetyczna A++ A++ A+ A+ A++ - -
Maksymalny prad pracy A 133 133 19,3 19,5 27,287) 27,3(10,3) 29,1(12,1)
Pobor pradu \ nominalny kW 0,04 0,04 0,04 0,05 0,08 0,09 0,12
Maksymalny prad pracy A 0,28 0,30 0,30 0,45 0,74 0,80 1,07
Wymiary <panel> \ wys.*szer.*gteb. mm 258*840*840 <35*950*950> 298*840*840 <35*950*950>
dgﬂggfgﬁa Waga <panel> kg 23 <6> 23 <6> 23 <6> 25 <6> 26 <6> 27 <6> 27 <6>
Przeptyw powietrza* m3/min 11-13-15-16 12-14-16-18 12-14-16-18 17-19-21-23 20-23-26-30 22-25-28-31 24-26-29-32
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 27-28-29-31 28-29-31-32 28-29-31-32 28-30-34-36 32-34-37-40 34-36-39-41 36-39-42-44
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 54 55 55 58 65 66 70
Wymiary | wys.*szer"gleb. mm 630809*300 943+950*330 (+30) 1338*1050*330 (+30)
Waga kg 43 46 67 67 116(124) 116(126) 119(132)
P e chtodzenie m3/min 45 45 55 55 110 120 120
ol R - - - A -
. L chtodzenie
zewnelizna. | Poziom dzwieku (SPL) grzanie dB(A) 46 46 48 48 51 52 52
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 65 65 67 67 69 70 70
Maksymalny prad pracy A 13,0 13,0 19,0 19,0 26,5(8,0) 26,5(9,5) 28,0(11,0)
Wielkos¢ i ia elektrycznego A 16 16 25 25 32(16) 32(16) 40(16)
Orurowanie | Srednica | cieczlgaz mm 6.35/12.7 6.25/12.7 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze Maks. dtugos¢/ Maks. réznica pozioméw m 50/30 50/30 50/30 50/30 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) °c 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46
(zewngtrzne) | grzanie °C 11 ~+21 1~ +21 20 ~ +21 20 ~+21 20 ~ +21 20 ~ +21 20 ~ +21
Filtr wysokowydajny PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E
Li-see” czujnik temp. powierzchni PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E
Jednostka Maskownica PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA
Akcesoria wewnetrzna Zamknigcie wylotu PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E
Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
ﬁﬁg‘:&i"ﬁg@ﬁgteé’r?ej??iga‘;‘r'lzmn ¢ | PACSHS2HRE ~PACSHS2HRE = PAC-SHS2HRE | PAC-SH52HR-E | PAC-SHS52HR-E | PAC-SH52HR-E | PAC-SH52HR-E
S Ostona wlotu powietrza PAC-SJ06AG-E PAC-SJ06AG-E PAC-SH63AG-E | PAC-SH63AG-E | PAC-SH95AG-E | PAC-SH95AG-E | PAC-SH95AG-E
_ ) PAR-31MAA
Przewodowy i Y PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9FA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
Centralne PAC-YGS50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 e
KNX ME-AC-KNX-1-V2 ‘ 5 = |
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 |
SMs ME-AC-SMS-32
"3 @
WiFi MAC-557IF-E J b
M-NET o SA:IS»:C:333IlF-E/MAC-39.9|F-E Opcja Opcja Opcja
SSEH! 1(%?!5-(:?2'2;% vap\t/JIIDSCZ)O mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
+ PAR-SA9CA-E
Sygnaty cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) X X
MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF) m e
* Tabela pr i mozliwosci lia Mi ishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢

pr
z Doradca Techniczno-Handlowym
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